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ABSTRAK

Mochammad Ceppy Yudistira. 201310225161. Perancangan sistem pengendali dan
pemantau kendaraan dari jarak jauh dengan menggunakan mikrokontroler berbasis android.

Pada saat ini penggunaan sepeda motor semakin meningkat. Karena masyarakat banyak
yang memilih menggunakan sepeda motor untuk menghindari kemacetan-kemacetan kota. Tetapi
saat ini kasus-kasus kriminalitas juga meningkat, banyak orang-orang yang melakukan tindak
kriminal dengan alasan faktor ekonomi seperti, kasus pencurian kendaraan bermotor. Cara atau
teknik yang digunakan untuk melakukan kejahatan seperti itu biasanya menggunakan kunci leter
T atau dibuka paksa dengan mengggunakan obeng. Penelitian ini mengusulkan untuk merancang
sistem keamanan untuk kendaraan sepeda motor dengan menggunakan mikrokantroler yang
terintegrasi langsung pada smartphone android. Perangkat keras yang digunakan untuk
keamanan kendaraan ini seperti Arduino Uno yang sebagai alat mikrokontroler, modul Global
Positioning System (GPS), modul SIM 900A dan Relay DC, Sedangkan untuk perangkat lunak
yang digunakan yaitu merancang aplikasi pada smartphone android. Apabila terjadi tindakan
pencurian, pemilik dapat memonitoring dan mengkontrol kendaraan dengan cara melihat Maps

dan pemilik dapat mematikan kendaraannya dari jarak jauh.

KATA KUNCI :Sepeda motor, mikrokontroler, smartphone android
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ABSTRACT

Mochammad Ceppy Yudistira. 201310225161. Remote control system design and
monitoring of vehicles using android-based microcontroller.

At this time the use of motorcycles is increasing. Because many people choose to use
motorcycles to avoid city congestion. But now crime cases are also increasing, many people who
commit crimes by reason of economic factors such as, theft of motor vehicles. Ways or
techniques used to commit such crimes usually use T latch locks or forcibly opened by using a
screwdriver. This research proposes to design security system for motorcycle vehicle by using
mikrokantroler which integrated directly on android smartphone. The hardware used for the
security of this vehicle such as Arduino Uno as a microcontroller tool, Global Positioning
System (GPS) module, SIM 900A module and DC Relay, As for the software used is designing
applications on android smartphone. In the event of theft, the owner may monitor and control the

vehicle by viewing Maps and the owner can shut off his vehicle remotely.

KEYWORDS: Motorcycles, microcontrollers, android smartphones
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