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ABSTRAK 

 

Zidni Fatih Alfath, 201510225179. Sistem Kontrol Listrik Jarak jauh 

menggunakan mikrokontroller berbasis website pada rumah. Sistem kontrol listrik 

jarak jauh pada rumah merupakan alat yang memanfaatkan kecanggihan teknologi 

mikrokontroller dan internet of things dengan sistem operasi website. Kemajuan 

teknologi selalu diiringi dengan pengembangan teknologi. Tujuan dibangunnya 
sistem kontrol listrik jarak jauh rumah ini adalah untuk mengefisienkan tenaga 

bagi pengguna dengan menggunakan alat ini dan memberikan kemudahan dalam 

pengontrolan listrik. Rancang bangun sistem kontrol listrik rumah jarak jauh 

menggunakan mikrokontroller berbasis website ini dirancang dengan 

menggunakan Unified Modeling Language (UML). Metode yang digunakan 

untuk membangun alat kontrol listrik rumah jarak jauh ini menggunakan metode 

Extrem Programming. Alat kontrol listrik jarak jauh rumah ini menggunakan 

bahasa pemograman C#. Alat ini dapat mengefisienkan tenaga bagi pengguna dan 

memberi kemudahan dalam pengontrolan listrik rumah. Dengan menerapkan alat 

kontrol listrik rumah jarak jauh maka penggunaan energi listrik bisa lebih 
terkendali sehingga berefek pada efisiensi penggunaan sumber daya listrik. 

 

Kata Kunci : Kontrol Listrik Jarak Jauh, Rumah, Website. 
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ABSTRACK 

 

Zidni Fatih Alfath, 201510225179. Remote Electrical Control System uses a 

website-based microcontroller at home. Remote electrical control system at home 

is a tool that utilizes the sophistication of microcontroller technology and internet 

of things with a website operating system. Technological progress is always 

accompanied by technological development. The purpose of the construction of a 

remote electrical control system of this house is to make energy efficient for users 
by using this tool and provide convenience in controlling electricity. The design of 

a remote home electrical control system using this website-based microcontroller 

is designed using the Unified Modeling Language (UML). The method used to 

build remote home electrical control devices uses the Extrem Programming 

method. This remote electrical home control uses the C # programming language. 

This tool can make energy efficient for users and provide convenience in 

controlling home electricity. By implementing a remote home electrical control 

device, the use of electrical energy can be more controlled so that it has an effect 

on the efficient use of electrical resources. 

Keywords: Remote Electric Control, Home, Website. 
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