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ABSTRAK

Rama Rona Igbal. 201610225308. Sistem deteksi penumpang otomatis
pada penerbangan pesawat batik air berbasis arduino nano dan auto hot key.

Batik Air adalah maskapai penerbangan swasta terbaru Indonesia
yang didirikan pada tahun 2013. Maskapai ini merupakan anak perusahaan Lion
Air yang berlayanan penuh. Penerbangan perdana dilaksanakan pada hari Jumat
tanggal 3 Mei 2013 dari Jakarta ke Manado. Pesawat ini lepas landas dari Jakarta
pada jam 10:00 WIB dan tiba di Manado pada jam 14:00 WITA.

Arduino merupakan sebuah platform dari physical computing yang bersifat
open source. Arduino tidak hanya sekedar sebuah alat pengembang, tetapi
merupakan kombinasi dari hardware, bahasa pemrogaman dan Integrated
Development Environment (IDE) yang canggih IDE adalah sebuah software yang
berperan untuk menulis program, meng-compile menjadi kode biner dan
mengupload ke dalam memory microcontroler

AutoHotkey adalah bahasa scripting khusus open-source gratis untuk
Microsoft Windows, awalnya ditujukan untuk menyediakan pintasan keyboard atau
hotkey, pembuatan makro dan otomatisasi perangkat lunak yang memungkinkan
pengguna dari sebagian besar tingkat keterampilan komputer untuk
mengotomatiskan tugas-tugas berulang dalam setiap aplikasi Windows. Antarmuka
pengguna dapat dengan mudah diperluas atau dimodifikasi oleh AutoHotkey
(misalnya, mengesampingkan perintah kunci kontrol Windows default dengan
setara Emacs mereka). Instalasi AutoHotkey mencakup file bantuannya sendiri
yang luas, dan dokumentasi berbasis web juga tersedia

Kata Kunci : Sistem, deteksi otomatis penumpang, penerbangan pesawat, arduino
nano, autohotkey, sensor berat.
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ABSTRACT

Rama Rona Igbal. 201610225308. Automatic passenger detection system
on flight flights batik air based arduino nano and auto hot key.

Batik Air is Indonesia's newest private airline established in 2013. The
airline is a full-service subsidiary of Lion Air. The inaugural flight took place on
Friday 3 May 2013 from Jakarta to Manado. This plane took off from Jakarta at
10:00 WIB and arrived in Manado at 14:00 WITA.

Arduino is a platform of physical computing that is open source. Arduino is
not just a developer tool, but is a combination of hardware, programming language
and a sophisticated Integrated Development Environment (IDE) IDE is a software
whose role is to write programs, compile it into binary code and upload it into
microcontroler memory

AutoHotkey is a free open-source scripting language specifically for
Microsoft Windows, originally intended to provide keyboard or hotkey shortcuts,
macro creation and software automation that allows users of most levels of
computer skills to automate repetitive tasks in every Windows application. The user
interface can be easily extended or modified by AutoHotkey (for example,
overriding the default Windows control key commands with their Emacs
equivalents). The AutoHotkey installation includes its own extensive help file, and
web-based documentation is also available

Keywords: System, passenger automatic detection, aircraft flight, arduino nano,
autohotkey, weight sensor.
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