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ABSTRAK 

 

Apriansyah Surachman. 201210225160. “Alat Pemberi Makan Ikan dan 
Pembaca Temperatur Suhu Air Otomatis di Akuarium Berbasis Mikrokontroler 
ESP8266.” 

Tujuan pembuatan alat yang berjudul “Alat Pemberi Makan Ikan dan 
Pembaca Temperatur Suhu Air Otomatis di Akuarium Berbasis Mikrokontroler 
ESP8266” adalah untuk mempermudah dalam perawatan ikan di akuarium 
terutama pada pemberian pakannya, sehingga ketika pemelihara ikan memiliki 
kesibukan atau mendapatkan kendala ketika meninggalkan ikan di akuariumnya 
dalam jangka waktu lama, ikan akan tetap terjaga dalam proses pemberian 
pakannya. Selain itu pembaca suhu air otomatis juga dapat membantu pemelihara 
untuk mengetahui jika terjadi keadaan suhu air yang tidak normal di akuarium  

sehingga pemelihara dapat segera mengatasi keadaan suhu tersebut 
menjadi normal kembali. 

Sistem yang dirancang terdiri dari empat bagian yaitu: energy listrik, 
sistem minimum, rangkaian driver dan program. Energi Listrik merupakan 
sumberdaya untuk menjalankan seluruh sistem. Sistem minimum berupa 
rangkaian elektronik yang didesain sedemikian rupa sehingga dapat berfungsi 
sebagai pengolah data dengan mikrokontrolerESP8266 sebagai pusat kendali. 
Bagian ketiga adalah rangkaian driver yang berfungsi untuk mengatur buka tutup 
solenoid pada alat pemberi makan ikan. Bagian yang keempat adalah program 
yang berfungsi untuk mengatur mikrokontroler sehingga dapat bekerja sesuai 
dengan fitur yang ditawarkan. Berdasarkan hasil pengujian dan untuk kerja dari 
“Alat Pemberi Makan Ikan dan Pembaca Temperatur Suhu Air Otomatis di 
Akuarium Berbasis Mikrokontroler ESP8266” telah menunjukkan hasil yang 
sesuai dengan perencanaan yaitu alat dapat memberikan pakan ikan secara 
otomatis pada waktu yang telah ditentukan. Dan membaca suhu air di dalam 
akuarium. 

 

Kata kunci: Akuarium, Pakan Ikan, Mikrokontroler ESP8266. 

  

Alat Pemberi..., Apriansyah, Fakultas Teknik 2019



vi 
 

ABSTRACT 

 

Apriansyah Surachman. 201210225160. “Fish Feeder and Automatic Water 
Temperature Reader in Aquarium Based on Microcontroller ESP8266.” 

The purpose of making a tool entitled "Feeder Tool for Fish and 
Automatic Water Temperature Readers in ESP8266 Microcontroller Based 
Aquariums" is to facilitate the care of fish in the aquarium, especially in feeding, 
so that when fish keepers have busy or get constraints when leaving fish in the 
aquarium in the run for a long time, fish will stay awake in the process of feeding. 
In addition, automatic water temperature readers can also help maintainers to find 
out if there is an abnormal water temperature condition in the aquarium so that the 
maintainer can immediately overcome the temperature condition to be normal 
again. 

The system designed consists of four parts, namely: electrical energy, 
minimum system, driver circuit and program. The electrical energy is a resource 
to run the entire. The minimum system is an electronic circuit designed in such a 
way that it can function as a data processor with the ESP8266 microcontroller as 
the control center. The third part is the driver circuit which functions to regulate 
the solenoid openings of the fish feeder. The fourth part is a program that 
functions to regulate the microcontroller so that it can work in accordance with 
the features offered. 

Based on the test results and for work from "Fish Feeder and Automatic Water 
Temperature Readers in the ESP8266 Microcontroller-Based Aquarium" have 
shown results that are in accordance with the plan, namely the tool can provide 
fish feed automatically at a predetermined time. And read the temperature of the 
water in the aquarium. 

 

Keywords: Aquarium, Fish Feed, ESP8266 Microcontroller. 
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