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ABSTRAK 
Teguh Hariyatno 201810227004. Prototype Sistem Sensor Auto Parkir Sistem 

Berbasis Mikrokontroler. 
Perancangan ini berkaitan pada area parkir Universitas Bhayangkara Jakarta Raya 

yang menyediakan area parkir untuk kendaraan bagi dosen, karyawan, mahasiswa dan 
pengunjung lainnya, pada Universitas Bhayangkara Jakarta Raya sudah tersedianya 
area  
parkir yang memadai dan memberikan kenyamanan bagi para pengguna kendaraan 
yang parkir pada area kampus. Permasalahan yang ditimbulkan masih banyak 
pengguna kendaraan yang memarkirkan kendaraan secara acak atau tidak pada lokasi 
yang tepat yang sudah disediakan oleh pengelola area parkir terutama untuk 
pengguna yang masih pemula dan pengguna yang sudah manula. Berdasarkan hal itu 
diperlukan   
sistem untuk parkir secara otomatis pada area parkir. Tujuan penelitian ini adalah 
merancang dan merealisasikan model sistem otomatis parkir menggunakan 
mikrokontroler. Pada sistem ini menggunakan Sensor HCR-04 untuk mengetahui 
objek yang berada pada area parkir, Sebagai pusat berfikir layaknya prosesor 
menggunakan Arduino mega sebagai komponen kendali utamanya. Perangkat lunak 
yang digunakan pada sistem ini dirancang dengan menggunakan bahasa C#. 
Pengujian dilakukan secara simulasi pada miniatur perparkiran. Hasil pengujian dari 
prototype sensor auto parkir sistem ini  sensor HCR-04 akan membaca objek 
kendaraan disekitar area parkir setelah pengguna mengaktifkan sistem parkir 
otomatis dan kendaraan dapat parkir secara otomatis pada area parkir. 
 
Kata kunci : Prototype, Mikrokontroler, Sensor HCR-04, Arduino Mega, C#, Parkir 
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ABSTRACT 
Teguh Hariyatno 201810227004. Microcontroller-Based Auto Parking Sensor 
System Prototype. 

This design relates to the parking area of Bhayangkara University Jakarta Raya 
which provides a parking area for vehicles for lecturers, employees, students and 
other visitors, at Bhayangkara University Jakarta Raya there is an area available 
adequate parking and provide comfort for vehicle users who park in the campus 
area. The problem caused is that there are still many vehicle users who park their 
vehicles randomly or not at the right location that has been provided by the parking 
area manager, especially for users who are beginners and users who are seniors. 
Based on that required system for parking automatically in the parking area. The 
purpose of this research is to design and realize a model of an automatic parking 
system using a microcontroller. In this system, the HCR-04 sensor is used to find 
objects in the parking area. As a thinking center, it is like a processor using Arduino 
Mega as its main control component. The software used in this system is designed 
using the C# language. The test is carried out in a simulation on a miniature parking 
lot. The test results of the prototype auto parking sensor system, the HCR-04 sensor 
will read vehicle objects around the parking area after the user activates the 
automatic parking system and the vehicle can park automatically in the parking 
area. 
 
Keywords: Prototype, Microcontroller, HCR-04 Sensor, Arduino Mega, C#, Parking 
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