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ABSTRAK

Andri Ranca Topan. 201310225005. Perancangan Sistem Aplikasi Pengukur Tinggi
Objek Bangunan dengan Memanfaatkan Accelerometer (Studi Kasus PT. Cipta Mukti
Mandiri). Peningkatan pembangunan sangat diperlukan sejalan dengan pesatnya
pertumbuhan ekonomi di Indonesia. Pengadaan barang dan jasa merupakan aktivitas
yang dibutuhkan dalam mewujudkan pembangunan tersebut. Pengukuran ketinggian
secara manual memiliki tingkat resiko yang cukup tinggi dan menghambat proses
kinerja pembangunan. Untuk menanganinya, diperlukan sebuah sistem untuk dapat
mengukur tinggi suatu objek dengan cepat dan mengurangi tingkat resiko Kerja.
Dengan penerapan sensor accelerometer yang terdapat pada smartphone diharapkan
dapat mengatasi permasalahan tersebut. Metode yang dipergunakan adalah Metode
Rapid Application Development (RAD) merupakan metode pengembangan perangkat
lunak yang kebutuhan perangkat lunak perlu dipahami dengan baik dan dibatasi
dengan baik sehingga proses pembuatan dapat diselesaikan dengan waktu yang
singkat. Dengan metode perhitungan trigonometri dan phytagoras hasilnya
menunjukan sistem aplikasi yang dibuat dalam perangkat smartphone dapat
menghasilkan hasil pengukuran tinggi objek dengan jarak ideal 1m untuk
mendapatkan hasil yang tidak jauh berbeda dengan tinggi aktual yaitu 19.08 m
dengan sudut 87° dari tinggi yang sesungguhnya adalah 19 m. Dan jarak maksimum
perangkat dengan objek yaitu 15m.

Kata kunci : Accelerometer, Trigonometri, Sistem Pengukur Tinggi Objek
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ABSTRACT

Andri Ranca Topan. 201310225005. Design of High-Object Building Measuring
Application Systems by Using Accelerometers (Case Study of PT. Cipta Mukti
Mandiri). Increased development is needed in line with the rapid economic growth in
Indonesia. Procurement of goods and services is an activity needed to realize this
development. Manually measuring height has a high level of risk and inhibits the
development performance process. To handle it, a system is needed to be able to
measure the height of an object quickly and reduce the level of work risk. With the
application of an accelerometer sensor found on a smartphone, it is expected to
overcome these problems. The method used is the Rapid Application Development
(RAD) Method, a software development method whose software needs need to be
well understood and limited so that the manufacturing process can be completed in a
short time. With the trigonometric calculation method and phytagoras the results
show that the application system created in smartphone devices can produce the
results of measuring objects with an ideal distance of 1m to get results that are not
much different from the actual height of 19.08 m with an angle of 87° from the actual
height is 19 m. And the maximum distance of a device with an object is 15m.

Keywords: Accelerometer, Trigonometry, Object Height Measurement System
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