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ABSTRAK 

    

Bagus Dwiyono Salam 201410225125. Rancang Bangun Prototype Sistem 
Penjadwalan Penyiraman Untuk Tanaman Hidroponik Berbasis Arduino. Dunia 
pertanian telah melakukan pengembangan dalam hal pembudidayaan tanaman seiring 
dengan semakin berkurangnya lahan pertanian yang telah beralih fungsi menjadi 
lahan pemukiman. Pada saat ini ditemukan metode baru dalam pembudidayaan 
tanaman yang dikenal dengan nama hidroponik. Dengan metode ini dibutuhkanlah 
alat yang mampu menyemprotkan air pada tanaman secara teratur agar kebutuhan 
tanaman dapat terpenuhi menggunakan alat ini penyiraman air ke tanaman secara 
teratur pada 1 menit pertama setiap 1 menit sekali, dimana air disemprotkan pada 
menit ke 00 dan 01. Selain itu digunakanlah kabel serat 1MM untuk mengukur 
ketinggian air yang tersedia didalam wadah air dengan menggunakan LED sebagai 
indicator rtc yang digunakan mampu menjadi pewaktu yang baik karena waktu yang 
ditampilkan sudah sesuai dengan waktu sebenarnya. Pembacaan sensor kabel serat 
yang ada didalam wadah air terdapat kesalahan sekitar dibawah 1-5cm.    

    
Kata kunci: Real Time Clock (RTC) DS1302, Kabel serat 1mm, Mikrokontroller 
ATMega 328, Relay, LCD, LED.    
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ABSTRACK 

 

  Bagus Dwiyono Salam 201410225125. Designing a Prototype of    

Arduino-Based Hydroponic Planting Scheduling System. The world of agriculture has 
developed in terms of cultivating plants along with the decreasing agricultural land 
that has been converted into residential land. At this time a new method was found in 
plant cultivation known as hydroponics. With this method we need a tool that is able 
to spray water on plants regularly so that plant needs can be met.    
 Using this tool watering the plants regularly in the first 1 minute every 1 minute, 
where water is sprayed in minutes 00 and 01. In addition, a 1MM fiber cable is used 
to measure the water level available in the water container using LED as an indicator.    
 The RTC used is able to be a good timer because the time displayed is in accordance 
with the actual time. The readings of fiber cable sensors in the water container have 
errors around under 1-5cm.    
    

Keywords: Real Time Clock (RTC) DS1302, Kabel serat 1mm, Mikrokontroller 
ATMega 328, Relay, LCD, LED.    
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