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ABSTRAK 

 

Shifa Anamika, 201810225009. “Sistem Monitoring suhu, pH dan pakan otomatis 

pada budidaya lobster air tawar berbasis Internet of Things”. 

Pada penelitian ini bertujuan untuk membangun alat sistem monitoring suhu, pH 

dan pakan otomatis pada budidaya Lobster Air Tawar berbasis Internet of Things 

(IoT) yang masih banyak ditemukan dengan cara konvensional. Lobster air tawar 

adalah jenis lobster yang berpotensi untuk berkembang menjadi budidaya.   Proses 

budidaya lobster air tawar dapet dilihat dari kualitas air baik dari suhu air dan pH 

air yang harus selalu terpantau. Dan proses pemberian pakan yang teratur sebanyak 

dua kali sehari dengan pelet protein tinggi. Perancangan sistem monitoring suhu, 

pH dan pakan otomatis berbasis Internet of Things (IoT) nantinya akan dapat 

dikontrol dengan sebuah aplikasi Blynk. Alat yang dibuat dapat dijalankan dari 

jarak jauh dengan sebuah alat mikro bernama Wemos D1 sebagai pusat 

pengontrolnya yang terhubung dengan aplikasi Blynk, lalu sensor thermocouple 

yang akurat dalam mengukur suhu memudahkan dalam monitoring jarak jauh. Dan 

motor stepper sebagai penggerak untuk menjalankan alat pemberian pakan. Dengan 

adanya alat monitoring pada budidaya lobster air tawar ini dapat dipergunakan 

dengan baik sehingga lobster yang dihasilkan mendapatkan hasil yang cukup 

memuaskan. 

Kata kunci: Lobster Air Tawar, Internet of Things (IoT), Wemos D1, Monitoring 
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ABSTRACT 

 

Shifa Anamika, 201810225009. “Monitoring system for temperature, pH and 

automatic feed for freshwater crayfish aquaculture based on the Internet of Things” 

This study aims to build a monitoring system for temperature, pH and automatic 

feed on Internet of Things (IoT) based Freshwater Lobster cultivation which is still 

commonly found in conventional ways. Freshwater lobster is a type of lobster that 

has the potential to be developed into aquaculture. The freshwater crayfish 

cultivation process can be seen from the quality of the water, both from the air 

temperature and the pH of the water, which must always be monitored. And the 

process of feeding regularly twice a day with high protein pellets. The design of the 

Internet of Things (IoT) based automatic temperature, pH and feed monitoring 

system will later be controlled with a Blynk. The tool that is made can be run 

remotely with a micro device called Wemos D1 as the central controller which is 

connected to the Blynk application, then a thermocouple sensor that is accurate in 

measuring temperature makes it easy for remote monitoring. And a stepper motor 

as a driving force to run the feeding device. With a monitoring tool on freshwater 

crayfish cultivation, it can be used properly so that the lobsters produced get 

satisfactory results. 

Keywords: Fresh Water Lobster, Internet of Things (IoT), Wemos D1, Monitoring 
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