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ABSTRAK 
 

Zain Fadhlurrohman, 201910215274. Pembuatan Alat Sensor Untuk 

Mendeteksi Kegagalan Fungsi Angkat Pada Mesin Lifting Jack di PT KAI Depo 

Cipinang Dengan Metode Research and Development. 

PT KAI merupakan perusahaan angkutan umum dibidang perkereta apian di 

Indonesia. Saat ini di Depo Cipinang mempunyai kendala terkait tentang alat untuk 

mengangkat lokomotif pada saat melakukan perbaikan, dimana pada alat tersebut 

bisa terjadi suatu kegagalan fungsi angkat. Tujuan dari penelitian ini adalah untuk 

mendapatkan rancangan alat sensor yang dapat digunakan untuk mendeteksi 

kegagalan fungsi angkat pada alat lifting jack. Metodologi yang digunakan pada 

penelitian ini adalah menggunakan metode Research and Development. Hasil dari 

penelitian ini berupa alat sensor HCSR-04 dan juga sensor Gyroscope MPU6050 

yang dapat merekam data secara online. Alat sistem monitoring jarak jauh yang 

menggunakan sensor mikrokontroler NodeMCU ESP32 yaitu sensor jarak HCSR-

04 dan sensor kemiringan Gyroscope MPU6050 yang dapat merekam data dan 

bekerja dengan baik sehingga system monitoring jarak dan kemiringan iti dapat 

diaplikasikan dengan menggunakan Internet of Things (IoT) kemudian dapat juga 

diakses melalui Web Goggle Chrome sebagai platfrom untuk memantauan secara 

online. Harapan kedepan penelitian ini dapat dikembangkan Kembali oleh 

penelitian-peneliti lain.  

 

Kata kunci: Research and Development, Monitoring Jarak dan Kemiringan, Lifting 

Jack, Internet of Things (IoT). 
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ABSTRACT 
 

Zain Fadhlurrohman, 201910215274. Making Sensor Devices to Detect 

Lifting Function Failures in Lifting Jack Machines at KAI with Research and 

Development Methods. 

PT KAI is a public transportation company in the field of railways in 

Indonesia. Currently at the Cipinang Depot has problems related to the tool to lift 

the locomotive when carrying out repairs, where in the tool there can be a 

malfunction of the locomotive. The purpose of this study is to obtain a sensor design 

that can be used to detect lifting function failures in lifting jack tools. The 

methodology used in this study is using the Research and Development method. The 

results of this study are in the form of HCSR-04 sensor and also MPU6050 

Gyroscope sensor that can record data online. Remote monitoring system tools that 

use NodeMCU ESP32 microcontroller sensors, namely HCSR-04 proximity sensors 

and Gyroscope tilt sensors, MPU6050 that can record data and work well so that 

the distance and tilt monitoring system can be applied using the Internet of Things 

(IoT) then can also be accessed through Chrome Goggle Web as a platform for 

online monitoring. It is hoped that in the future this research can be redeveloped 

by other researchers. 

 

Keywords: Research and Development, Distance and Slope Monitoring, Lifting 

     Jack, Internet of Things (IoT). 
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