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RINGKASAN

Andika Martapiadi. 202010215093. Analisis Keselamatan dan Kesehatan
Kerja dan Perancangan Sistem Keamanan Pendeteksi Jarak dengan Metode Safety
Function Deployment di PT ZPI.

PT Zenotech Puchi Indonesia merupakan perusahaan yang bergerak di bidang
Jasa Mekanikal, Elektrikal, Piping dan Trading yang didirikan sejak tahun 2022 di
Kawasan Lippo, Cikarang Selatan. Pada proses Material Handling di PT ZPI
menggunakan alat angkat angkut Forklift yang beberapa kali mengalami
kecelakaan, hal ini terjadi karena kurangnya sistem keamanan dan pengetahuan
mengoperasikan Forklift. Terhdapat 2 faktor yang menyebabkan kecelakaan yaitu
Human Error dan Blindspot. Dari terjadinya kecelakaan itu menyebabkan kerugian
berupa cidera patah pada manusia yang terbentur dan kerusakan fasilitas
perusahaan. Oleh karena itu, sistem yang dirancang bertujuan untuk meningkatkan
keamanan dan keselamatan pengguna Forklift serta barang yang diangkut. Metode
yang digunakan pada penelitian ini adalah Safety Function Deployment (SFD)
sebegai indikator untuk mengetahui kebetuhan operator yang diperlukan dalam
keamanan dan keselamatan mengoperasikan kendaraan Forklift. Hasil dari yang di
dapat dari penelitian ini adalah Sensor jarak sebagai komponen utama untuk
mendeteksi objek atau hambatan di sekitar Forklift hasil dari analisis Safety
Function Deployment yang telah dibuat sebelumnya. Arduino Uno digunakan
sebagai controller sistem untuk mengolah data dari sensor jarak dan mengontrol
tindakan pencegahan yang diperlukan. Hasil penelitian menunjukkan bahwa sistem
yang dirancang mampu mendeteksi objek atau hambatan dengan akurat dalam jarak
tertentu dan memberikan peringatan kepada pengemudi Forklift, berjalan 1 bulan

alat ini dioperasikan telah menurunkan angka kecelakaan di PT ZPI..

Kata Kunci: Otomasi, Material Handling, Arduino Uno, Safety Function
Deployment,dan Forklift.
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SUMMARY

Andika Martapiadi. 202010215093. Analysis of Occupational Safety and
Health and Design of a Safety System for Distance Detection using the Safety
Function Deployment Method at PT ZPI

PT Zenotech Puchi Indonesia is a company operating in the field of
Mechanical, Electrical, Piping and Trading Services which was founded in 2022 in
the Lippo area, South Cikarang. In the Material Handling process at PT ZPI, a
Forklift was used, which had several accidents, this happened due to a lack of safety
systems and knowledge of operating a Forklift. There are 2 factors that cause
accidents, namely Human Error and Blindspot. The accident caused losses in the
form of broken injuries to people who were hit and damage to company facilities.
Therefore, the system designed aims to increase the safety and security of Forklift
users and the goods being transported. The method used in this research is Safety
Function Deployment (SFD) as an indicator to determine the operator's needs for
the security and safety of operating a Forklift vehicle. The results that can be
obtained from this research are the distance sensor as the main component for
detecting objects or obstacles around the Forklift, the results of the analysis of the
application of safety functions that have been created previously. Arduino Uno is
used as a controller system to process data from proximity sensors and control the
necessary precautions. The results of the research show that the system designed is
able to detect objects or obstacles accurately within a certain distance and provide
a warning to the Forklift driver. After 1 month of operation, this tool has reduced

the number of accidents at PT ZPI

Keywords: Otomation, Material Handling, Arduino Uno, Safety Function

Deployment, and Forklift
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