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ABSTRAKSI 

JATNIKA NURSUWANDANA, 201010225048, Fakultas Teknik Infonnatika 
Universitas Bhayangkara Jakarta Raya, Juli 2014, dengan Judul Skripsi "PENGUKUR 
KETINGGIAN AIR MENGGUNAKAN SENSOR DENGAN BERBASIS 
MIKROKONTROLER A T89C2051" 

Ketinggan air pada pemmkaan waduk dan aliran sungai akan sangat 
mempengaruhi sekali proses terjadinya banjir, sehingga perlu dipantau tentang Daerah 
Aliran Sungai (DAS). Pendangkalan sungai diakibatkan oleh sampah yang menumpuk 
selama bertahun-tahun dah sangat diperlukan pembersihan atau pengerukan 
disepanjang aliran sungai. Membandingkan dari beberapa referensi yang sesuai dengan 
masalah yang nantinya akan dipecahkan dan dikembangkan. Dengan melakukan 
perancangan alat serta pemrograman pada mikrokontroler ATmega dan sensor-sensor 
yang akan mengukur ketinggian level air. Alat ini dapat mendeteksi ketinggian level air 
maka bisa mengatur berapa banyak air saat melakukan pengisian dan tinggi sesuai 
dengan kebutuhan dengan sesuai kapasitas bak penampungan air. Berdasarkan 
tampilan level ketinggian air yang tertera pada mikrokontroler AT89C2051 yang 
mempunyai frekuensi eksternal yang diatur resistor 6,2 k.Q dan kapasitor lOJ.tF. dan 
perlu di perhatikan dalam peletakan alat baik jarak, kondisi cuaca Maupin kualitas 
air, yang berpengaruh pada nilai hambatan yang berada pada stabilisator 
(Potensiometer). 

Kata kunci : Mikrokontroler, AT89C2051, Level air 
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